KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu 0714.8.ME1.D09.SDM
Nazwa przedmiotu polskim Systemy decyzyjne w mechatronice
w jezyku angielskim Decision systems in mechatronics

1. USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

1.1. Kierunek studiéw Mechatronika

1.2. Forma studiéw Studia stacjonarne / studia niestacjonarne
1.3. Poziom studiow Studia pierwszego stopnia inzynierskie
1.4. Profil studiow* Praktyczny

1.5. Osoba przygotowujaca karte przedmiotu dr inz. Zbigniew Nagbrny

1.6. Kontakt znagorny@ujk.edu.pl

2. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

2.1. Jezyk wykladowy Polski

2.2. Wymagania wstepne* Wiedza z zakresu elektroniki oraz programowania komputeréw

3. SZCZEGOLOWA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

3.1. Forma zaje¢é Wyktad — 30h, ¢wiczenia — 60h
3.2. Miejsce realizacji zajeé Zajecia w pomieszczeniach Filii UIK w Sandomierzu
3.3. Forma zaliczenia zaje¢é Wyktad: egzamin; ¢wiczenia: zaliczenie z oceng
3.4. Metody dydaktyczne Wyktad informacyjny z uzyciem komputera, metoda przypadkdw, opis, ¢wiczenia
przedmiotowe
3.5. Wykaz podstawowa 1. Tadeusiewicz R., Szaleniec M.: Lexicon of neural networks [In Polish:
literatury Leksykon sieci neuronowych], Wydawnictwo Fundacji "Projekt Nauka",
Wroctaw 2015
2. Wieleba R.: Inzynieria wiedzy w systemach ekspertowych, Warszawska
Wyzsza Szkota Informatyki 2011
uzupelniajaca 1. Nowicki R. K.: Rozmyte systemy decyzyjne w zadaniach z ograniczong
wiedza. AOW, Warszawa 2009.
2. Leski J.: Systemy neuronowo-rozmyte. WNT, Warszawa 2008.

4. CELE, TRESCII EFEKTY UCZENIA SIE

4.1. Cele przedmiotu
Wyklad
C1. Znajomos¢ budowy, zasady dziatania i zastosowania systemoéw decyzyjnych w mechatronice

Cwiczenia
C2. Umiej¢tnos¢ konstruowania i eksploatacji systemow ekspertowych
C3. Umiej¢tno$¢ konstruowania i eksploatacji uktadéw sterowania, wykorzystujacych metody z zakresu systemow decyzyjnych

4.2. TreSci programowe

Wyklad (30h)

. Zadania, rodzaje i zastosowanie systemow decyzyjnych.

. Budowa, zasada dziatania i zastosowanie systemow ekspertowych.
. Rodzaje systemow ekspertowych.

. Metody pozyskiwania wiedzy w systemach ekspertowych.

. Sie¢ neuronowa, budowa neuronu, struktura sieci neuronowe;j.

. Metody uczenia sieci neuronowych.

. Sieci neuronowe samouczace sig.

. Sieci neuronowe samoorganizujace sie.

. Sieci neuronowe rekurencyjne.

10. Logika rozmyta, zbidr rozmyty, operacje na zbiorach rozmytych.
11. Reguly wnioskowania w logice rozmyte;.

12. Schemat, zasada dziatania i rodzaje sterownikow rozmytych.

13. Projektowanie bazy regut rozmytych.

14. Systemy neuronowo-rozmyte: budowa i zasada dzialania.

15. Podsumowanie wyktadu i zaliczenie.
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Cwiczenia (60h)

1. Przyklady zastosowania systemow ekspertowych.

2. Przyktady zastosowania systemow ekspertowych c.d.

3. Realizacja systemu ekspertowego w oparciu o system szkieletowy.

4. Realizacja systemu ekspertowego w oparciu o system szkieletowy c.d.

5. Sie¢ neuronowa, budowa neuronu, struktura sieci neuronowej - ¢wiczenia.
6. Metody uczenia sieci neuronowych - ¢wiczenia.




7. Sieci neuronowe samouczace si¢ - ¢wiczenia.

8. Sieci neuronowe samoorganizujace si¢ - ¢wiczenia.

9. Sieci neuronowe rekurencyjne - ¢wiczenia.

10. Zastosowanie sieci rekurencyjnych w optymalizacji - ¢wiczenia.

11. Przyktady zastosowania sieci neuronowych w systemach decyzyjnych.

12. Przyktady zastosowania sieci neuronowych w systemach decyzyjnych c.d.

13. Logika rozmyta, zbiér rozmyty, operacje na zbiorach rozmytych - ¢wiczenia.

14. Sterownik rozmyty — blok rozmywania.

15. Sterownik rozmyty — blok wnioskowania.

16. Sterownik rozmyty — blok wyostrzania.

17. Reguly wnioskowania w logice rozmytej - ¢wiczenia.

18. Projektowanie bazy regut rozmytych - ¢wiczenia.

19. Przyktady zastosowania sterownikow rozmytych.

20. Przyktady zastosowania sterownikoéw rozmytych c.d.

21. Powtdrzenie wiadomosci z zakresu budowy i zasady dziatania sterownikow programowalnych.
22. Powtdrzenie wiadomosci z zakresu programowania sterownikow programowalnych.

23. Realizacja wybranego algorytmu sterowania rozmytego z uzyciem sterownika programowalnego.
24. Realizacja wybranego algorytmu sterowania rozmytego z uzyciem sterownika programowalnego c.d.
25. Przyktady zastosowania systemow neuronowo-rozmytych.

26. Przyktady zastosowania systemow neuronowo-rozmytych c.d.

27. Podsumowanie ¢wiczen i zaliczenie.

4.3. Przedmiotowe efekty uczenia si¢

Odniesienie do
N
== , . . kierunkowych
o k 1 1 . .
< Student, ktory zaliczyl przedmiot efektéw uczenia
sie
w zakresic WIEDZY:
wol Ma podstawowa wiedze w zakresie systemow decyzyjnych, konieczng do rozumienia i opisu zjawisk MI1P_WO04,
podczas konstruowania, wytwarzania i eksploatacji systemow mechatronicznych. MIP W07
w zakresie UMIEJETNOSCI:
Potrafi zaprojektowac, wykonac i eksploatowaé systemy ekspertowe. MI1P_U13,
[8[0)1
MIP Ul15
Potrafi zaprojektowac, wykonac i eksploatowaé uktady sterowania, wykorzystujace metody z
uo02 R . L MI1P_UO05
zakresu systemow decyzyjnych, poznane na zajeciach. -
Potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich z zakresu systemow
uo3 . - . MIP _UO03
decyzyjnych, metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne. -
Uo4 Potrafi pozyskiwac informacje z zakresu systemoéw decyzyjnych z literatury, baz danych i innych MI1P_Ul1,
zrodel, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym. MI1P UI3
w zakresice KOMPETENCJI SPOLECZNYCH:
Ma $wiadomo$¢ potrzeby uzupetiania wiedzy z zakresu systemoéw decyzyjnych przez cate zycie i
KO01 ) L . MIP _KO1
potrafi dobra¢ wlasciwe metody uczenia. -
Rozumie spoteczna rol¢ inzyniera oraz bierze udziat w przekazywaniu spoteczenstwu wiarygodnych
K02 informacji i opinii dotyczacych osiggni¢¢ techniki i innych jej aspektow, szczegdlnie w zakresie MI1P_KO02
systeméw decyzyjnych.

4.4. Sposoby weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie

Sposob weryfikacji (+/-)
ey ] Ko [ e [l [ | [ e
(symbol) Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé
wici.. | wici..|\wWiCci..|\wWiCci..|\wiCi..|wWiCi..|WiC
WOl e T L L o T T T R i B S DU NPV A IRDU ROV IR R T R
U01 — U04 PR T e e e
K01 — K02 N R U T I D A I I D T e e

*niepotrzebne usungé

4.5. Kryteria oceny stopnia osiagniecia efektow uczenia sie
For.m,a Ocena Kryterium oceny
zajeé
—_ 3 50-65% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
E 3,5 | 66-70% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
E 4 71-80% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
i 4,5 | 81-85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
= 5 Powyzej 85% ogdlnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
g .E ®) 3 50.-6,5% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 50-65%
O @ Zajec




3,5 | 66-70% ogolnej liczby punktow do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 66-70%

wigcej niz 85% zajeé

zajec
4 71-80% ogolnej liczby punktow do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 71-80%
zajec
4,5 | 81-85% ogoblnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 81-85%
zajec
5 Powyzej 85% ogdlnej liczby punktow do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywnos¢ studenta na

5. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

Obciazenie studenta
Kategoria Studia Studia
] stacjonarne niestacjonarne

LICZBA GODZIN REALIZOWANYCH PRZY BEZPOSREDNIM UDZIALE NAUCZYCIELA 90 60
/GODZINY KONTAKTOWE/
Udzial w wyktadach 30 20
Udzial w ¢wiczeniach 58 38
Udziat w kolokwium zaliczeniowym 2 2
SAMODZIELNA PRACA STUDENTA /GODZINY NIEKONTAKTOWE/ 60 90
Przygotowanie do wyktadu 10 20
Przygotowanie do ¢wiczen 25 35
Przygotowanie do egzaminu/kolokwium* 25 35
LACZNA LICZBA GODZIN 150 150
PUNKTY ECTS za przedmiot 6 6

*niepotrzebne usungé

Przyjmuje do realizacji (data i czytelne podpisy 0séb prowadzgcych przedmiot w danym roku akademickim)




